Honeywell

OBECNE

PFfimo vazané klapkové pohony bez vratné pruziny umoznuji

modulaéni a 3/2-polohovou regulaci pro:

e vzduchové klapky,

e jednotky VAV,

e vzduchotechnické jednotky,

« ventilaéni klapky,

o Zaluzie a

»  spolehlivou regulaci v aplikacich s klapkami do 1 m?*/
(5Nm)az2 m? (10 Nm) (klapky bez tésnéni; zavislé na
tfeni vzduchu).

VLASTNOSTI

Spojka umoZz nujici manualni nastaveni
* Mechanické nastaveni koncovych poloh
e Odstranitelny kryt pro p  Fimé zapojeni
e Moznost instlace v libovolné poloze

« Prepinaé funkce pro volbu modula ¢éni nebo 3/2-
polohovou regulaci

® Registrovana ochranna znamka U. S. A.
Copyright © 2008 Honeywell Inc. » VSechna prava vyhrazena

N05010/N10010

KLAPKOVE POHONY BEZ VRATNE PRUZINY
PRO MODULACNI A 3 / 2-POLOHOVOU REGULACI

SPECIFIKACE
Napéjeci nap éti
Jmenovité nap éti

TECHNICKE INFORMACE

24 Vac/dc -15%/+20%, 50/60 Hz

24 Vac/dc, 50/60 Hz

VSechny uvedené hodnoty se vztahuji na provozp A

jmenovitém nap éti.

Prikon

N05010

N10010
Ovladaci signaly
Modulaéni
3/2-polohovy

Podminky okoli
Teplota pfi provozu
Teplota pfi skladovani
Relativni vihkost

Bezpe énost

Stupen kryti
Bezpecnostni tfida
Prepétova kategorie
Zivotnost

PIné zdvihy
Polohovani

Montéz

Kulata h¥idel klapek
Ctvercova hfidel klapek
Délka hridele

5VA/I2W
5VA/2W

0..10V
24 Vac/dc

-20...460 °C (-5...+140 F)
-30...+80 °C (-22...+176 F)
5...95%, nekondenzujici

IP54
Il podle EN 60730-1
Il

60000
1,5 milionu

8...16 mm
6...13 mm; 45°kroky
min. 41 mm

Koncové spina ¢e (pokud jsou vestav ény)

Rozsah
Spinaci body

Rozsah krouticiho
momentu

Doba chodu pro 90°

mod. (dc / 50/60 Hz ac)
3-polohovy (dc / 60 Hz ac)
3-polohovy (50 Hz ac)

Rotaéni zdvih

Rozméry

Hmotnost (bez kabel )
Rozsah hluku

q3

5 A (odporové), 3 A (indukéni)
5°/85°

5Nm /10 Nm

90 sec
90 sec
110 sec

95° £ 3°

viz "Rozméry" na strané 8
450 g

35dB(A) max.nalm

ENOB-0478GE51 R0408



N05010/N10010 KLAPKOVE POHONYPRO MODULACNI A PLOVOUCI/2-POLOHOVOU REGULACI

IDENTIFIKACNI SYSTEM VYROBKU

E

= bez vratné pruziny
= s vratnou pruzinou

SmartAct[N[0 5/0

5=5 N
0=10Ni

se dvéma kgncovymi
spinaci

1 0Jl-

S W2

010 = modula¢ni + plovoum
24 = 24V plovouci + ON/O|
230 =230 V ON/OFF

+ ON/OFF

Obr. 1. Identifika €ni systém vyrobku

MODELY

. P L. koncové kroutici

objednaci €. napajeni e
spina ée moment
N05010 -
NO5010-SW2 2 5 Nm
24 Vac/dc

N10010 - 10 Nm
N10010-SW2 2

ZAKLADNI VLASTNOSTI

NOSOlO

Honeywell

Floating’2-Pos.

wm..wm 5] o3
|

VOBV 03| oW~ O3)

-1-02] -1-02]

Wt 1 1

Obr. 2. Nastaveni a ovladaci prvky

Legenda pro Obr. 2:

1) Univerzalni adaptér hfidele
2) Mechanické dorazy

3) Spojkové tlacitko

4) Voli¢ rezima
5) Odnimatelny

kryt

6) Montazni konzole

ENOB-0478GE51

R0408

Obsah baleni

Baleni obsahuje pohon a ¢asti 1 az 6 (viz Obr. 2), dvé
kabelové prichodky a jednu nahradni.

FUNKCNI REZIMY

Voli¢ rezim( (viz Obr. 3) Ize pouzit pro nastaveni pohonu do

nékterého ze tfi riznych rezima:

e servisnilvyp.;

e 3/2-pplohovy rezim ("Dir" pro CCW-uzavirani klapek nebo
"Rev" pro CW-uzavirani klapek);

¢ modulaéni rezim.

modulacnl
v 310N

plovouci/2-polohovy

servisni/Vyp

2.10V
0..10V
b
,..Serwce/Off.‘,
e
10..0V
10..2V
Funkce pfi vypadku napajeni

PFi pferuSeni dodavky elektrické energie zlGstane hfidelovy
adaptér ve své poloze.

Service/Off

Pokud je pfepinaé¢ rezimG nastaven v poloze "Service/Off",
veskery rotac¢ni zdvih je pferusen a vSechny ovladaci signaly
jsou ignorovany, ¢imz je umoznéno bezpec¢né manualni
ovladani pohonu.

Obr. 3. Voli ¢ rezimu

3/ 2-polohovy rezim

Bez zpétnovazebniho signalu

Pokud je voli¢ funkci nastaven do jedné ze dvou poloh 3/2-
polohovy, ale pohon nebyl zapojen pro zpétnovazebni signal
(viz Obr. 12 a Obr. 13), potom po pfivedeni napajeni se bude
adaptér hfidele pohybovat podle pfivedeného ovladaciho
signalu.

Se zpétnovazebnim signalem

Pokud je voli¢ funkci nastaven do jedné ze dvou poloh 3/2-
polohovy, a pokud byl pohon zapojen pro zpétnovazebni
signal (viz Obr. 12 a Obr. 13), potom po pfivedeni napajeni
se adaptér hfidele nejprve Gplné oto¢i proti sméru
hodinovych ruci¢ek a potom Uplné po sméru hodinovych
rucicek (viz také sekce "Error! Reference source not
found. "), a poté se bude pohybovat podle pfivedeného
ovladaciho signalu.

Modulacni rezim

Pokud je voli¢ poloh nastaven do jedné ze &tyf modulaénich
rezima — a pokud je pohon spravné zapojen (viz Obr. 11) —
potom po pfivedeni napajeni se adaptér hfidele nejprve
UplIné oto¢i proti sméru hodinovych ruci¢ek a potom Uplné po
sméru hodinovych rucicek (viz také sekce "Pfizplsobeni"), a
poté se bude pohybovat podle pfivedenych ovladacich
signalu.



N05010/N10010 KLAPKOVE POHONY PRO MODULACNI A PLOVOUCI/2-POLOHOVOU REGULACI

Tabulka 1 popisuje chovani adaptéru hfidele pro 3-polohovy
rezim ("stoji," rotuje "CCW" (proti sméru hodin), nebo "CW"
(po sméru hodin)) v zavislosti na fidicich signalech
pfivedenych na svorky 3 a 4 a na nastaveni voli¢e rezimu.

Tabulka 2 popisuje chovani adaptéru hfidele pro 2-polohovy
rezim ("stoji", rotuje "CCW" nebo rotuje "CW") v zavislosti na
fidicich signalech pfivedenych na svorky 3 a 4 a na

nastaveni voli¢e rezimda.

Tabulka 3 popisuje chovani adaptéru hfidele pro modulaéni
rezim ("stoji", rotuje "zcela CCW", rotuje " zcela CW", posun
do "pomérné" polohy, nebo posun do "50%" max. zdvihu) v
zavislosti na Fidicich signalech pfivedenych na svorky 3a 4 a
na nastaveni voli¢e rezima.

Tabulka 1. Chovani adaptéru h Fidele v 3-polohovém rezimu

ovladaci signal na

nastaveni voli ¢e

svorka 3 svorka 4 0[2]...10 V Dir Service / Off Rev 10...0[2] V
rozpojena rozpojena -- stoji stoji stoji -
rozpojena 24 Vacl/dc - ccw stoji CW --

24 Vac rozpojena -- CW stoji CCW --
Tabulka 2. Chovani adaptéru h fidele v 2-polohovém rezimu
ovladaci signal na nastaveni voli ée
svorka 3 svorka 4 0[2]...10 V Dir Service / Off Rev 10...0[2] V
24 Vac rozpojena -- Cw stoji CCW -
24 Vac 24 Vac/dc -- CCWwW stoji CW -
Tabulka 3. Chovani adaptéru h Fidele v modula énim rezimu
ovladaci signal na nastaveni voli ¢e
svorka 3 svorka 4 0[2]...10 V Dir Service / Off Rev 10...0[2] V
. rozpojena zcela CCW -- stoji - zcela CCW
rozpojena
POl 24 Vacldc 50% - stoji - 50%
. S, rozpojena zcela CCW -- stoji - zcela CW
< min. ovladaci signal + 0,24 V >4 Vac/de 50% — stof - 50%
mezi min. ovladaci signal + 0,24V a rozpojena pomeérny -- stoji -- pomérny
max. ovladaci signal — 0,24 V 24 Vac/dc 50% -- stoji - 50%
At cimmAl rozpojena zcela CW -- stoji - zcela CCW
> max. ovladaci signal — 0,24 V 22 Vac/de 50% — stof - 50%
A A
100 100
horni mrtvé pasmo (9,76 az 10,0 V) —
3 ; 3
£ : €
g : g
%50 f, éso
g : 8 . " -
e NN g NN
] (0,24 a7 9,6 V) ; 2
o H '
: ...\ :
— olni mitvé pasmd (0 a2 0,249,
0 : > 0 >
0 0,24 5,0 9,76 10,0 0 5 10

Obr. 4. Koncova poloha adaptéru h

ovladaci signal (V)

fidele v zavislosti na

ovladacim signalu (p Fiklad nastaveni voli €e funkci

0..10 V)

zpétnovazebni signal (V)

Obr. 5. Aktualni poloha adaptéru h
zpétnovazebnim signalu (p Fiklad nastaveni voli €e funkci

0..10 V)

fidele v zavislosti na
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Prizpusobeni

PrizpGsobeni je funkce, ve které pohon znovu testuje
zpétnovazebni signal a ovladaci signal podle pfenastavenych
mechanickych mezi (viz také Obr. 6) a tim rozpozna jejich
nové polohy.

(pred) [T 95

100 | ... . ... rovapolohaHORNL Y A
(po) mechanické koncové meze 4

(% z max.)

po plizpiisobent

kone&na poloha pohonu
kone&na poloha pohonu (stupna)

0 |
(po) ¢

7 bred prizpusobenim
¢

\
f

mechanické koncové meze

0
(pred) 0
0 ovladaci signal (volty) 10,0

Obr. 6. PFizpasobeni (voli € funkci
nastaven na "0...10 V")

PrizpGsobeni bude provedeno, kdykoliv je pohon v

modulaénim rezimu nebo 3-polohovym plus zpétnovazebnim

reZzimu nebo 2-polohovém plus zpétnovazebnim rezimu a

e uzivatel zapne pohon (ze stavu bez napajeni); nebo

» uzivatel nastavi voli¢ rezimu na "Service/Off" po dobu
alespon 2 sekund a potom zpét do pfedchoziho
nastaveni; nebo

« hodnota ovladaciho signalu vzroste az do horniho
mrtvého pasma (tzn. vice nez max. ovladaciho siglalu
minus 0,24 V) a nebo poklesne do dolniho mrtvého
pasma (tzn. méné nez min. ovladaciho signalu plus
0,24 V), po kterém musi adaptér hfidele zustat na
odpovidajici (horni nebo dolni) mechanické mezi alespori
na 3 sekundy. V tomto pfipadé potom pohon rozpozna
pouze polohu pfislusné (horni nebo dolni) mechanické
meze.

Presnost

Pro dosazeni pfesného polohovani nebo synchronnosti
nékolika pohont bézicich paralelné je nutné zajistit
synchronizaci pohonu jedenkrat denné (tzn. uvedte pohon do
horniho mrtvého pasma, ponechte min. 3 sekundy, poté
uvedte pohon do dolniho mrtvého pasma a ponechte min. 3
sekundy). Viz sekce "Pfizpusobeni" pro pfesné hodnoty
napeéti.

Potlaceni automatického ovladani

Potlageni automat. ovladani je stav, ve kterém je v
modulaénim reZimu na svorku 4 pohonu pfiveden signal
24V, coz zpUsobi ignorovani ovladaciho signalu na svorce 3,
a pohon se nastavi do polohy 50% jeho max. zdvihu (viz
Tabulka 3).

ENOB-0478GE51 R0408

Zpétna vazbha

PFi spravném zapojeni (viz Obr. 11, Obr. 12, and Obr. 13)
poskytuje pohon na svorce 5 zpétnovazebni signal, ktery je
Umérny aktualni poloze hfidele.

MANUALNi NASTAVENI
DULEZITE

Pfed manudlnim nastavenim musi byt pohon
odpojen od elektrické sit & nebo nastaven do
polohy "Service/Off", aby se p  FedeSlo jeho
poskozeni.

Po odpojeni pohonu od napajeni nebo nastaveni do polohy
"Service/Off" mize byt pfevodové soukoli uvolnéno pomoci
tla¢itka spojky a hfidel nastavena do libovolné polohy. Pfi
zapojeni pohonu se zpétnovazebnim signalem se po
pfizplsobeni nastavi hodnota zpétnovazebniho signalu na
novou hodnotu.

Omezovac rotace

Dveé nastavitelné mechanické zarazky umoznuji podle
potfeby nastavit Uhel otaéeni (viz Obr. 7). Mechanické
zarazky musi byt bezpecné zajisStény.

Obr. 7. Mechanické zarazky

K zajisténi t&ésného dovirani klapek ma hidelovy adaptér
celkovou ot4civost 95°

Po nastaveni mechanickych mezi by mél uzivatel spustit
pfizplsobeni (viz sekce "Pfizpusobeni").

VNITRNi KONCOVE SPINACE

POZN. Pouze pohony objednané jako "-SW2" (napf.:
"N05010-SW2") obsahuji vnitfni koncové spinace.

Vnitfni koncové spinace "A" a "B" funguji jako pfepinace a
aktivuji se pfi oto€eni adaptéru hfidele do polohy 5°a 85°
(viz také Tabulka 5).

prepinac A aktivovan pokud prepina¢ B aktivovan pokud
se adaptér hridele posune za 5° se adaptér hfidele posune za 85°

I 1 N N N A A B
A e E— I R R

-2,5° 0° 5° 10° 15° 75° 80° 85°

90° 92,5°

Fig. 8. Koncové polohy pohonu pro
sepnuti koncovych spina ¢u
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INSTALACE
/N POZOR

Pred instalaci musi byt pohon odpojen z
elektrické sit &, aby nedoslo k Urazu elektrickym
proudem ani k poSkozeni za Fizeni.

Tyto pohony jsou uréeny pro jednobodové upevnéni.

Montazni instrukce

VSechny informace a montazni kroky jsou obsazeny v
instalaénim manualu (dokument ¢. MU1B-0276GE51)
dodavaném s kazdym pohonem.

Montazni poloha

Pohony mohou byt uchyceny v jakékoliv poloze (IP54 je
zavisla na poloze montaze, viz Obr. 9). Zvolte takovou
montazni polohu upevnéni, aby umozriovala snadny pfistup
ke kabeliim a ovladani pohonu.

Obr. 9. Montaz pro IP54

POZN.: Pouze originalni kabelové prichodky mohou byt
pouZity pro garanci stupné kryti IP54.

Anti-rotaéni konzola a Srouby

Pokud je pohon pfipevnén pfimo na hfidel klapky, pouzijte
pro fixaci klapky montazni konzoly a Srouby obsazené v
baleni. Minimalni vzdalenost od stfedu hfidele a stfedu
konzole je 85 mm a maximalni 108 mm (viz také Obr. 15).

V zavislosti na misté a zplsobu uchyceni se mlze pohon
lehce pohnout pfi utahovani Sroubd na vrchu adaptéru
hfidele. Montazni konzole obsahuje T-dil s 5 mm dlouhou
nozkou k vyrovnani tohoto pohybu. Tento prvek nesmi nijak
omezovat ¢innost pohonu.

Univerzalni adaptér hridele
Adaptér hfidele mize byt pouzit pro hfidele klapek raznych
primérd a tvart (kulaté: 8 az 16 mm a hranaté: 6 az 13 mm).

ZAPOJENI
/N POZOR

PFi zapojovani musi byt pohon odpojen z
elektrické sit &, aby nedoslo k Urazu elektrickym
proudem ani k poSkozeni za Fizeni.

Pfipojeni k napajeni

Aby klapkovy pohon splfioval tfidu ochrany Il, musi byt jeho
24V zdroj bezpecéné zapojen do oddéleného elektrického
okruhu podle pozadavku DIN VDE 0106, oddil 101.

Kryt
DULEZITE

PFi odstra novani krytu dbejte na to, aby zadné
casti nebyly b @hem manipulace posSkozeny.

Po odSroubovani krytu Ize zapojit pohon na pfipojovaci
svorkovnici.

snimatelny kryt

Obr. 10. Kryt pohonu

ENOB-0478GES51 R0408
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Schéma zapojeni

Modula¢ni: 0[2]...10V,

10...0[2]V

24V~/=

4 1| 24v~/+

i 2|GND/-

! 0[2]...10V 3| Y vstup

I. ./_ .......... 4 POS 50%
0[2]...10v 5|POS vyst.

ANC]

Obr. 11. N05010/N10010 (modula éni rezim)

=mozn. potlaceni

Plovouci: Dir 7~y

24V~|=

24V~/+

GND/-

Cw

CCw

0[2]...10V == POS vyst.

|01 AW N I—\|

AN

Obr. 12. NO5010/N10010 (3-polohovy rezim)

==== =zpétnovazebn{

2-polohovy: Dir ¥

24V~/+

GND/-

Cw

CCcw

0[2]...10V @==<\) 5| POS vyst.

|.l>oor\>|—\|

ANC]

Obr. 13. N05010/N10010 (2-polohovy rezim)

==== =zpétnovazebni
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KONCOVE SPINACE

(max. 230V, 5 A)

AB:C
A:NC
A: NO
B: NC
B: NO

S1 - 5
sz__:]

S3

S5

S6

Obr. 14. Koncové spina €e (Nxx-SW2)

POZN.: Oba koncové spinace musi byt pfipojeny ke
stejnému zdroji napajeni.

Tabulka 4 a Tabulka 5 shrnuji informace obsazené v
predchozich diagramech zapojeni.

Tabulka 4. Signaly a svorky

svorka rezim
modula éni 3-polohovy 2-polohovy
nepouzity nebo nepouzity nebo
1 24V ~[+ (se zpét. vazbou) | (se zpét. vazbou)
(napajeni) 24V ~[+ 24V ~/+
(napajeni) (napajeni)
spole¢ny ~/- spole¢ny ~/- spole¢ny ~/-
0[2]..10 V 24V ~I+ 24V ~/+
(Fidici signal) (fidici signal) (fidici signal)
4 24V ~[+ 24V ~[+ 24V ~[+
(potlageni) (fidici signal) (fidici signal)
nepouzity nebo nepouzity nebo
5 (Z(:)[ég"\'/laggg ) (se zpét. vazbou) | (se zpét. vazbou)
) 0..10V 0..10V

POZN.: VSechny kabely pfipojené na svorky pohonu musi
byt vybaveny omezovacem jiskreni.

Tabulka 5. Vnit ini koncové spina €e (Nxx-SW2)

svorka

typ p Fepinace

S1

spole¢ny vodi¢ pro spinace A a B

S2,S3

prepinac A (S1/S2 otevira a S1/S3 zavira,
pokud adaptér hfidele pfi otaceni CW dosahne
5¢ navrat do p (vodni polohy pokud se adaptér
hfidele otoci pfes 5°p fi otaCeni CCW).

S5, S6

CCW).

prepinac B (S1/S5 otevira a S1/S6 zavira,
pokud adaptér hfidele pfi otaceni CW dosahne
859 navrat do p Gvodni polohy pokud se
adaptér hridele otoci pfes 85°p fi otaceni
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1 montazni konzole + Srouby

2 univerzalni svorkovnice

2 spony

2 kabelové prichodky*

2 nastavitelné mechanické dorazy

NAHRADNI DILY

Montazni konzole proti rotaci
Objednaci ¢&islo: A7211.2073

o[]oﬂoﬂo[Momoﬂ 2 ﬂomomoﬂoﬂoﬂo
. *Stupen kryti IP54 je garantovan pouze pfi pouziti
Obsahuje: originélnich kabelovych prachodek Honeywell.
e 10 montéznich konzol

- 20 3roubi ([@

Souprava nahradnich dild
Objednaci ¢&islo: A7211.2071
Obsahuje:

7 ENOB-0478GES51 R0408
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ROZMERY

< 41

\ 4

4

NO5010  Honeywell

Modulating Floating/2-Pos.
U(O[- 10V}« (8] 58|

s @

Y(O2]... 10V}
~1-02| ~1-02|
24V~1+ Q1| 1

S

134

Obr. 15. Rozm éry (v mm)

85

108

Honeywell

Vyrobeno v zastoupeni divize Environmental and Combustion Controls Honeywell Technologies Sarl, Ecublens, Route du Bois 37, Svycarsko jejim autorizovanym zastupcem:

Environmental Controls
Honeywell s. r. o.

V Parku 2326/18

148 00 Praha 4, Ceska republika
Tel.: +(420) 242 442 111

Fax: +(420) 242 442 282
http://iwww.honeywell.cz

Firma Honeywell si vyhrazuje pravo na zmény bez predchoziho upozornéni.
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